
三相400V级 

高性能矢量控制变频器

VM07 轻载： 1.5kW-315kW

VM07VM07
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优异的电机驱动能力

*对于需要接受其他形式的PG脉冲信号以及信号输出的场合，我
们提供内置反馈基板，详询厂家。

注：使用不同品牌电机可能会有性能差异。

控制方式 V/f控制 有PG的矢量控制 无PG的矢量控制

速度控制 ○ ○ ○

转矩控制 X ○ ○

位置控制 X ○ X

速度控制范围 1：50 1：1000 1：200

速度响应 10-20rad/s 250rad/s 100rad/s

适用电机 普通电机 普通电机 普通电机

模式 响应性 精度

无PG传感器模式 100rad/s ±0.5%
PG传感器模式 250rad/s ±0.01%

多种电机控制模式

控制精度更高

变频器提供有V/f控制模式、无PG矢量速度控制、无PG
矢量转矩控制、带PG矢量速度控制、带PG矢量转矩控
制、带PG矢量位置控制6种电机控制模式选择，满足更
多场合使用。

凭借我司独特的高性能电流闭环矢量控制技术和电机参

数自检功能，实现了更高的精度控制和高响应速度。

更高的速度响应能力

无PG传感器模式:0.25～240Hz（1:200/50Hz基准）※

PG传感器模式: 0.05～240Hz （1:1000/50Hz基准）※

0.25Hz 时无PG的满载速度波形

Sensorless vector
   Command Frequency : 0.25Hz Moter speed : 2.35rpm/div

100% Load

orpm

【3.7kw / 4Poles】 Time = 2s/div

0.05Hz 时带PG的满载速度波形

PG vector
   Command Frequency : 0.05Hz

Moter speed : 2.35rpm/div

100% Load

orpm

【3.7kw / 4Poles】 Time = 2s/div

0.25Hz 时无PG的满载电流波形

Sensorless vector
   Command Frequency : 0.25Hz

100% Load Output current 5A/div

【3.7kw / 4Poles】 Time = 200mS/div

0.05Hz 时带PG的满载电流波形

PG vector
Command Frequency : 0.05Hz
100% Load Output current 5A/div

【3.7kw / 4Poles】 Time = 200mS/div

无PG传感器模式：响应性100 rad/s、精度±0.5%※

PG传感器模式：响应性250 rad/s、精度±0.01%※

Impact  负载的应答特性（带PG）

100%

PG vector
Load torque

Moter speed:1500rpm

Ouptput current 5A/div

2.2kw / 4Poles

Time:1S/div

Impact  负载的应答特性（无PG）

Sensorless vector

Load torque
100%

Moter speed:1500rpm

Ouptput current 5A/div

Time:1S/div

2.2kw / 4Poles

带PG

无PG

变频器与电机功率相差3个等级内，均可实施矢量控制。
支持对不同功率电机之间切换驱动，比如起重提升场合，

提升电机和平移电机的切换。

变频器适用范围更广

多种有效功能，为生产连续性保驾护航

当发生电流过载时，变频器会自动降低输出频率，当输

出电流恢复到电流限制值以下时，自动恢复输出频率。

即使在运行中瞬时停电，变频器可根据负载的不同，自

动选择合适的加减速时间。

加减速斜率可变

防失速动作

过电流

时间

输出频率

输出电流

防失速功能
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在超低速的状态下也能输出高转矩特性。矢量模式下，

无PG 0.25Hz-150%转矩输出，有PG 0.05Hz-150%转
矩输出。

零速伺服控制

当电机速度至零速阀值以下，自动进入零速伺服状态，始

终保持电机处于停止位置，零速度时也能输出100%以上
的转矩。

电子齿轮控制

通过“电子齿轮”齿轮比，可以将与输入指令脉冲相当的

电机移动量设定为任意值。同时具备“简易侧隙补偿”功

能，消除由于齿间间隙带来的位置误差。

Point-to-point的位置控制功能

可以由功能代码设置脉冲数，即使没有指令脉冲，也可以

由外部端子实现固定路径的定位控制。

脉冲序列的位置控制

由指令脉冲序列，实现高精度的连续路径的控制。并且可

以将脉冲序列输出，实现多电机同步运转。

快速的加减速控制

采用可变增益的控制，有效提高了减速的速度响应。与以

往产品相比，缩短了停止所需要的时间。

替代位置控制器，实现高精度位置控制 低频力矩强劲

0rpm

0rpm

转速

剩余的脉冲数

剩余的脉冲数

放大

原来的减速过程

原来的减速过程

原来的减速过程

现在的减速过程

现在的减速过程

脉冲数

现在的减速过程

指令脉冲

电机速度

A点 B点

一定速度

高精度的连续路径控制

缩短了停止所需要的时间

0.05Hz 0.5Hz
1Hz

250

200

150

100

50

0

-50

-100

-150

Torque [%]

0 500 1000 1500 2000
Speed [rpm]

3.7kw / 4Poles

Moter speed:1800rpm

Command torque

Load torque

150%

180%

1esc

3.7kw / 4Poles

直流制动开始频率提高，有利于大惯量负载设备更快速

稳定无冲击地停下来。

直流制动开始频率提高到60Hz

支持负电压模拟量输入

高载波可以实现静音运行，对人耳更友好。载波运转中可

调，避免了载波切换时的冲击，使运行更平稳。

针对惰性运转、电机残压较低的负载设备，使用残留电

压检测方式（F1126=1）控制效果不理想时，可以选择

为频率搜索方式（F1126=2），可以快速确定跟踪频

率，电机残压较低时，也可以可靠地跟踪启动。

适用范围更加广泛，支持更多种类PLC和控制器，无缝对
接使用正负模拟量进行转向切换的场合。

载波运转中可调（1k-10kHz）

脉冲指令位置控制功能

根据脉冲指令频率和方向，可进行快速准确的位置控

制，减少了速度控制时因系统惯性导致的定位误差，有效

提高定位精度。

转速跟踪检测方式选择
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标配RS485通讯功能支持母线并联

强大的通讯能力

三种PG输入方式可选

半双工的设计

协议支持：SANKENLD协议、 Modbus-RTU协议
专用接线端，接线方便

最大波特率115200bps

不同功率的机种可以实现母线并联，抑制能量反馈造成的过
压保护。

全系列标配Modbus通讯协议
支持以下通讯选购

Profibus  DP Optional

ProfiNet Optional

Modbus-TCP Optional

CANopen Optional

PG输入，AB相输入支持最大100 kHz 
可选PG1选件，AB相输入，最大400 kHz*
可选PG2选件，AB相输入，最大200kHz*
AB相脉冲分频输出：1:1~1:162可切换（PG选件卡实现）
脉冲方式位置指令，电子齿轮比1:20000

丰富的扩展性能

Profibus通讯卡 ProfiNet通讯卡

Modbus-TCP通讯卡 CANopen通讯卡

可选购搭载USB接口，提供上位机软件

搭载USB接口并提供专用PC调试软件，可以轻松实现远程
电脑端调试和查看，便于工程师现场监控和解决问题。

支持Modbus通讯方式
支持参数代码的批量上传和下载；参数的查询、修改、导

出和对比等

支持新建、保存和管理工程

支持故障诊断功能，能提示故障原因

支持中文、英文语言选择

拥有强大的数据追踪功能，支持查看输出电流、输出频率、

输出电压、电机转速和负载率的波形图
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再次优化内部结构，散热、防尘效果进一步提升。体积与

本社前代产品相比减小，支持并排安装，有助于配套设备

小型化。

变频器考虑高海拔地区的散热和绝缘要求，适应最高海

拔3000m环境。具备电流自动递减功能。

产品经过特殊防护处理，具有耐腐蚀、耐潮湿、耐粉尘

的特性，帮助变频器在各种恶劣工况下高效运行。

优秀的产品品质

巧妙的结构设计 CE规格适用

高海拔设计

指令 指令名称 符合标准

低电压指令 Low Voltage Directive 
2006/95/EC 

EN61800-5-1
（2003）

注：以18.5kW产品为例， 

VM07-0185-LNT4的体积
为 VM06-0185-N4体积的
84.8%

定制LCD面板，主副屏双参数显示，指示直观。
经典四向导航按键设计，设置查找参数代码简单方便。

本地/远程控制一键切换。
本体操作面板可拆卸做外引面板，2种安装方式由您 
随心选择。

具有参数复制功能，特别适合批量设置场合使用。

方式一：标配操作面板自带复制功能，可实现方便快捷

的参数复制。

方式二：通过PC调试软件轻松实现参数复制。

带来更好的使用体验

具有参数复制功能 显示丰富，操作简单

可以记录变频器累计运行时间、上电次数、报警故障代
码和有关参数等信息。

完善的信息记录功能

耐环境性设计
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■ 中央空调水循环控制系统的构成，主要分为冷冻主机、冷
冻水(冷热水)循环系统、冷却水循环系统。变频器的主要
控制对象是冷冻水(冬天为冷热水)回路和冷却水回路。

■ 冷冻水泵的控制方式为恒压PID控制，以保证最高层的水
压。控制制冷水泵的出水阀。

■ 冷却水泵的控制方式为恒温差PID控制，以进水和回水的
温差作为控制依据，温差大，说明冷冻机组产生的热量
大，应该提高冷却泵的转速，反之应该降低转速。

1. 变频风机的静压PID控制方式
■在通风口的75%~100%处设置静压传感器，通过控制送
风机风速的方式来控制系统静压。风管静压的设定值一
般在250~375Pa之间。

■ 在静压PID算法中，通常采用定静压控制法和变静压控制
法两种。定静压控制法是系统主风道3/4处静压传感器检
测值与设定值的偏差，变频器调节送风机转速。以维持
风道内静压一定。

■ 变静压控制法是利用DDC数据通信技术，系统综合各末
端的阀位信号，来判断系统送风量的盈亏，并调节送变频
风机的转速，满足末端送风量的需要。

2.变频风机恒温PID控制方式
■ 在室内对舒适性有较高要求而空间不是太大的区域内，
可以使用恒温控制。温度控制的热容量比较大，控制指
令发出后，不是瞬间响应，响应速度慢。

■ 利用变频器内置PID进行温度控制，通过温度传感器采集
实际温度信号，PID根据实测值与给定值得偏差进行比
例、积分、微分的运算，来提高或降低风速。

■ 恒温作用需注意PID的正向和反向，在夏天使用冷气中，
检测到的温度高于设定值时，变频器必须加快输出频
率；而在冬天使用暖气时，如果检测温度高于设定温度，
变频器就必须降低输出频率。

■ 夏天和冬天的切换，可以通过通讯改变变频器参数来改
变PID方向。

3.冷却塔多风机控制
■在中央空调大容量系统中，冷却塔采用多风机控制也
是一种常见方式

■多风机控制分为变频固定方式和变频循环方式。
■变频固定方式是一台风机为变频器控制，变频器检测
到反馈信号低时，增加的风机是工频控制。变频器循
环方式是变频器检测到反馈信号低时，变频器当前控
制的风机改为工频控制，新增加的风机为变频控制。

在水泵和风机上应用优点：

■内置PID控制，可自动检测外部供水量，通过内部
预设的休眠及唤醒功能，大幅降低能耗。

■根据需要可改变PID控制方向，可实现冬夏切换。

■适用于风机水泵的S曲线启停，实现平稳启停。

风机、水泵

HVAC的概念包括采暖(Heating)、通风(Ventilation)、
空调(Air Condition),
与中央空调相比具有更广义的概念。以中央空调
系统来说，一般由制冷压缩机系统、冷媒(冷冻和
冷热)循环水系统、冷却循环水系统、盘管风机系
统、冷却塔风机系统组成。

中央空调水泵系统控制要点：

中央空调变频风机控制要点：
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在化学纤维生产过程中，将纺丝流体从喷丝孔中挤出，在纺

丝筒中冷却成型，成为连续不断的细丝。直接进行加工，得到

长度以千米计的光滑而有光泽的丝称为长丝。

根据最终切断长度的不同，短纤维可分三种。

棉型短纤维：长度25~38mm，纤维较细（线密度1.3~1.7dtex）， 
类似棉花，主要用于与棉混纺，涤棉织物；

毛型短纤维：长度70~150mm，纤维较粗（线密度3.3~3.7dtex）， 
类似羊毛，主要用于与羊毛混纺；

中长型短纤维：纤维长度为51~76mm，纤维的密度为 
   2.2~3.3 dtex，介于棉型与毛型之间，主要用于  
中长纤维织物。

涤纶短纤维的生产工艺包括前纺和后纺两部分:

湿切片投料

干燥

熔融挤出

过滤/喷丝

计量泵

吹风/上油

拉伸牵引

高速卷绕

高速卷绕头是长丝生产工艺设备中最重要的部分，根据成丝

的不同，通常分为常规纺丝、高速纺丝和超高速纺丝，这需要

不同类别的高速卷绕头配套使用，摩擦辊式通常应用于常规

低速纺丝，锭轴式常用于高速和超高速纺丝，根据横动不同，

锭轴式又可分为槽筒兔子头式和旋翼拨叉式。三垦力达变频

器均可出色对应。

■ 适合各种纤度长丝卷绕，提高控制精度在0.1%以内，让塌边
和凸肩不再出现，丝饼成型更完美；

■ 更人性化的预驱动及自动换卷功能，让生产效率有效提高。

前纺工艺

前纺：原料到真空干燥器→储料仓→螺杆挤出机→计量泵→

纺丝箱→卷绕机引丝→九辊或十辊牵引→喂入机→往复机盛丝

桶

控制要点(卷绕机及牵伸机)：
■ 牵伸机和喂入机需保持恒定的速比，以保证恒定的张力；

■ 卷绕机由一个变频器拖动24台电机，每个电机需有热继电器
保护；

■ PLC对牵伸机和喂入机进行通讯，可实时修改频率。

后纺工艺

后纺：导丝机→第一牵伸机→热油浸油罐（第一次玻璃化拉

伸）→第二牵伸机→高温蒸汽加热箱（第二次玻璃化）→第三

牵伸机→叠丝机→卷曲前蒸汽箱→卷曲机→输送机→摆丝机

→烘燥机（松弛热定型烘干）→切断&输送→打包成品
控制要点：

■为达到牵伸比为3.2~3.6倍，第三牵伸机的线速度是第一牵
伸机线速度的3.2~3.6倍；

■第三牵伸机的运行使第一、二牵伸机处于发电机状态，所以从

导丝机到叠丝机采用共直流母线处理，保证各电机同步运行；

■ 使用通讯总线，PLC对各变频器进行通讯实时设定频率。

熔体直纺

锭轴夹头2

锭轴夹头1

槽筒/旋翼
夹头电机1

PLC

摩擦辊 PG 速度检测及反馈

VM07

夹头电机2

横动电机

VM07

F2

F1

备注:

F1为卷绕时变频器具备摆频功能,

叠丝，让退卷更为容易

F2为自动换卷功能

F3为预驱动功能 ,提高生产效率

F3

有效防止

实时通讯

1# 2# 24#

……
共24台

到往复机

9道牵伸 喂入机卷绕机

11kW

5.5kW

0.4kW

PLC

Modbus 总线

HMI

长丝 短纤维

18.5kW 75kW

导丝机 第一
牵伸机

200 kW

第二
牵伸机

355kW

第三
牵伸机

55kW

叠丝
牵引机

75kW

卷曲机

1.5kW 1.5kW

输送机 摆丝机

烘燥机

1.5kW

送丝机

15 kW

切断机

15 kW

吹丝
风机

总线通信

打
包
区

张力辊

共直流母线
到制动单元

HMI PLC

化纤行业



技术资料

型号说明

系列名：VM07
T4: 为3相400V

例 0220: 22kW-120% / 18.5kW-150%
L: 为LCD面板

N: 防护等级IP20

※5 输出电压不能高于电源电压。
※6 根据带直流电抗器电源阻抗的不同而变化。
※7 含包装在内的大约重量。
※8 载波频率因容量和负载情况不同而异。

0 2 2 0 L N T4VM07

项目 规格

型号（VM07-□□□□- LNT4） 0015 0040 0055 0075 0110 0150 0185

输出
规格

B模式
轻过载

标准适配电机 [kW] 1.5 2.2 4 5.5 7.5 11 15 18.5

额定容量 [kVA] ※1 2.8 4.2 6.2 8.7 11.8 17.3 22.2 26.3

额定电流 [A] ※2 4 6 9 12 .6 17 25 32 38 

过载电流额定值 ※3 120%-1min

输出频率范围 ※4 0.05～240Hz（启动频率0.05～60Hz可变）

A模式
重过载

标准适配电机 [kW] 2.2 4 5.5 7.5 11 15 18.5 22

额定容量 [kVA] ※1 4.2 6.2 8.7 11.8 17.3 22.2 26.3 31.9

额定电流 [A] ※2 6 9 12 .6 17 25 32 38 46 

过载电流额定值 ※3 150%-1min

输出频率范围 ※4 0.05～599Hz（启动频率0.05～60Hz可变）

额定输出电压 ※5 3φ  380V~460V

输入
电源

电压、频率 3φ  380V~460V、 50/60Hz

容许波动 电压：-15%、+10%  频率：±5% 电压不平衡：3% 以内

电源阻抗 1%以上（不足1%时，请使用电抗器选购件）

B模式
轻过载

所需电源容量 [kVA] ※6

4.9 7.3 10.9 15.3 20.6 30.4 38.9 46.1

输入
电流[A] 

带DCL

5.8 8.8 12.3 16.6 24.3 31.2 37

无DCL

4.7 7 10.5 14.7 19.9 29.2 37.4 44.4

A模式
重过载

所需电源容量 [kVA] ※6

5.9 8.8 12.4 16.7 24.5 31.4 37.3 45.1

输入
电流[A] 

带DCL

5.9 8.9 12.4 16.7 24.6 31.5 37.4 45.3

无DCL

7.1 10.6 14.9 20.1 29.5 37.8 44.9 54.3

保护结构 封闭型（IP20）

冷却方式 强制风冷

大约重量 ※7 3.5kg 6kg

载波频率 ※8 正弦波PWM（载波频率1k～14kHz）

DC电抗器 外置/选购件

标准规格

0220 0370

22 37

30

31.9

46 

42.3

61 

44.8

53.7

60

72

55.9

59.9

59.4

71.3

74.8

89.7

74.1

74.6

52.7

76

- 1.5

2.8

- 4

4.9

3.9

4.7

3.9

11kg

0300

30

42.3

61

0022

- 

-

-

-
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（载波频率1k～9kHz）

※1 额定容量是输出电压为400V时的容量。
※2 输入电压为AC400V以上时，将根据输出功率降低额定电流。
※3 每10分钟允许过载1分钟。
※4 矢量控制时，无PG传感器为0.25Hz～240Hz；

 PG传感器的为0.05Hz～240Hz（极数不同，范围不同）。 



项目 规格

型号（HS710-□□□□-LNT4） 0015 0022 0040 0055 0075 0110 0150 0185

输出
规格

A模式
重过载

标准适配电机[kW] 1.5 2.2 4 5.5 7.5 11 15 18.5

额定容量[kVA]※1 2.8 4.2 6.2 8.7 11.8 17.3 22.2 26.3

额定电流[A]※2 4 6 9 12.6 17 25 32 38 

过载电流额定值※3 150%-1min

输出频率范围※4 0.05～599Hz（启动频率0.05～60Hz可变）

B模式
轻过载

标准适配电机[kW] 2.2 4 5.5 7.5 11 15 18.5 22

额定容量[kVA]※1 4.2 6.2 8.7 11.8 17.3 22.2 26.3 31.9

额定电流[A]※2 6 9 12.6 17 25 32 38 46 

过载电流额定值※3 120%-1min

输出频率范围※4 0.05～240Hz（启动频率0.05～60Hz可变）

额定输出电压※5 3φ 380V～460V

输入
电源

电压、频率 3φ 380V～460V、 50/60Hz

容许波动 电压：-15%、+10% 频率：±5%电压不平衡：3%以内

电源阻抗 1%以上（不足1%时，请使用电抗器选购件）

A模式
重过载

所需电源容量[kVA] ※6 4.9 7.3 10.9 15.3 20.6 30.4 38.9 46.1

输入
电流[A]

带DCL 3.9 5.8 8.8 12.3 16.6 24.3 31.2 37

无DCL 4.7 7 10.5 14.7 19.9 29.2 37.4 44.4

B模式
轻过载

所需电源容量[kVA] ※6 5.9 8.8 12.4 16.7 24.5 31.4 37.3 45.1

输入
电流[A]

带DCL 5.9 8.9 12.4 16.7 24.6 31.5 37.4 45.3

无DCL 7.1 10.6 14.9 20.1 29.5 37.8 44.9 54.3

保护结构 封闭型（IP20）

冷却方式 强制风冷

大约重量※7 3.5kg 6.0kg

载波频率※8 正弦波PWM（载波频率1k～14kHz）

DC电抗器 外置/选购件

※5 输出电压不能高于电源电压。
※6 根据带直流电抗器电源阻抗的不同而变化。
※7 含包装在内的大约重量。
※8 载波频率因容量和负载情况不同而异。

项目 规格

型号（VM07-□□□□- LNT4）

输出
规格

B模式
轻过载

标准适配电机 [kW]

额定容量 [kVA] ※1

额定电流 [A] ※2

过载电流额定值 ※3 120%-1min

输出频率范围 ※4 0.05～240Hz（启动频率0.05～60Hz可变）

A模式
重过载

标准适配电机 [kW]

额定容量 [kVA] ※1

额定电流 [A] ※2

过载电流额定值 ※3 150%-1min

输出频率范围 ※4 0.05～599Hz（启动频率0.05～60Hz可变）

额定输出电压 ※5 3φ  380V~460V

输入
电源

电压、频率 3φ  380V~460V、 50/60Hz

容许波动 电压：-15%、+10%  频率：±5% 电压不平衡：3% 以内

电源阻抗 1%以上（不足1%时，请使用电抗器选购件）

B模式
轻过载

所需电源容量 [kVA] ※6

输入
电流[A] 

带DCL

无DCL

A模式
重过载

所需电源容量 [kVA] ※6

输入
电流[A] 

带DCL

无DCL

保护结构 封闭型（IP20）

冷却方式 强制风冷

大约重量 ※7

载波频率 ※8 正弦波PWM（载波频率1k～9kHz）

DC电抗器 外置/选购件

标准规格

0450 0550 0750 0900 1100   1320 1600  2000 2500 2800

45 55 75 90 110 132 160 200 250 280

37 45 55 75 90 110 132 160 200 220 250

52.7

76

63.7

92

74

88.8

90.5

108.6

92.3

90.3

63.7

92

79.7

115

89.6

107.5

113.1

135.8

111.7

112.9

79.7

115

105.3

152

105.3

152

119.9

173

112

134

149.5

179.4

139.6

149.2

148

177.6

170.2

204

184.6

169.8

119.9

173

146.2

211

146.2

211

175.3

253

175.3

253

210.6

304

210.6

304

267.4

386

267.4

386

295.1

426

327

472

327

472

374.1

540

168.4

202.1

207.6

249.1

210.1

207.1

205.4

248.9

213.5

206.9

246.3

-

299.1

-

256

248.6

296

-

379.7

-

307.6

315.7

375.8

-

464.4

-

390.6

386

414.8

-

531.3

-

431

441.7

459.6

-

580.4

-

477.6

482.6

3150

315

408.8

590

15kg 30kg 55kg 75kg   100kg 125kg

外置/标配
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-

-

※1 额定容量是输出电压为400V时的容量。
※2 输入电压为AC400V以上时，将根据输出功率降低额定电流。
※3 每10分钟允许过载1分钟。
※4 矢量控制时，无PG传感器为0.25Hz～240Hz；

 PG传感器的为0.05Hz～240Hz（极数不同，范围不同）。 



※2  所谓最大输出频率是指为5V、10V、20mA时的频率。
※3  VM07为5通道数字输入。
※4  VM07为2通道模拟量输入。

控制方式 矢量控制 / 无速度传感器矢量控制 / V/f控制 ※1

驱动性能

速度控制范围
带PG传感器 0.05Hz～240Hz（1：1000/50Hz基准）
无PG传感器 0.25Hz～240Hz（1：200/50Hz基准）

速度响应/精度
带PG传感器 响应特性：250rad/sec  精度：±0.01%
无PG传感器 响应特性：100rad/sec  精度：±0.5%

转矩控制范围
带PG传感器 1：50（额定转矩比）
无PG传感器 1：20（额定转矩比）

转矩精度
带PG传感器 ±10%（对额定转矩）
无PG传感器 ±20%（对额定转矩）

位置控制指令
输入方式 正逻辑/负逻辑：正反转脉冲列、脉冲列+符号、A、B两相脉冲列
电子齿轮 1：20000 ～ 20000：1

控制规格

频率 数字设定 0.01Hz
设定分辨率 模拟设定 0.05%（0～±10V，0～10V，0～20mA）、0.1%（0～5V，4～20mA）指最大输出频率时

频率精度
数字设定 输出频率的±0.01%（在-10℃～40℃）
模拟设定 最大输出频率的±0.2%（在25±10℃）※2

直流制动 开始频率（0.05～60Hz）、动作时间（0.1秒单位设置）、制动力（1～10级）
PG输入 开路集电极、推挽方式（电源电压24V） 最大脉冲数：491.52kHz

附属功能
瞬停再起动、转速跟踪起动、多段速运转

频率回避、警报自动恢复、PID控制、简易图形运转、节能运转及其他功能

运转规格

运转/停止设定 操作面板、控制电路端子、串行通信RS485（SANKENLD协议、Modbus-RTU协议）

频率指令设定
数字设定 操作面板、串行通信（SANKENLD协议、Modbus）、端子台步进
模拟设定 [0～5V、0～10V、4～20mA] / [0～±5V、0～±10V] / [电位器（5kΩ 、0.3W以上）]

输入信号

控制信号
频率指令、正转指令、反转指令、加速／减速时间设定、空转停止／报警复位、

紧急停止、寸动选择、步进频率设定、运转信号保持及其他

数字输入 5通道：可任意设定分配（输入阻抗3.3kΩ），支持SINK/SOURCE模式切换 ※3

模拟输入 2通道：[电压0～±10V（VIF1、VIF2）/电流0～20mA输入2通道]  ※4

输出信号

接点输出 2通道：各种警报信号、多功能接点输出（1C接点、AC250V、0.3A）※5

数字输出 1通道：开路集电极输出，可任意设定分配 ※6

模拟输出 2通道：[电压0～±10V输出1通道]、[电流0～20mA输出 1通道] ※7

LCD显示 频率、输出电流、转速、负载率、输出电压、压力、无单位:(直流电压、功率等)、运转中、报警

通信I/F
RS485、1通道（SANKENLD协议/Modbus-RTU）、最大速率115200bps

USB Mini，1ch（PC连接，专用应用程序）※8

外部电源输出 DC24V、150mA（控制端子台）
保护功能 电流限制、过电流切断、电机过载、外部热敏器、欠压、过电压、瞬时停电、散热片过热、缺相

警告功能 防过电压动作中、加减速时电流限制功能动作、制动电阻过热警告、过载警告、散热片过热警告

环境

环境温度 -10℃～+50℃（无冰冻）重过载；-10℃～+40℃（无冰冻）轻过载
保存温度 -20℃～+65℃（运送中短期保存）※9

相对湿度 95%RH以下（不结露）
海拔 海拔3000m以下（超过1000m则降额使用，每100m降额1%）
振动 5.9m/s2（0.6g）以下（JIS C 60068-2-6标准；IEC60068-2-6）
气体介质 室内（无腐蚀性气体、易燃性气体、油雾、粉尘等）

通用规格

※5  VM07为2路继电器接点输出。
※6  VM07为1路开路集电极信号输出。
※7  VM07为2路模拟量输出。
※8  USB Mini为选购件，需和专用的上位机软件配合使用。
※9  适用运送途中短期保存的温度。

10

※1  本产品具有无速度传感器矢量控制、
闭环矢量控制和V/f 开环控制方式。



主电路端子接线图

通信功能规格

电气特性 RS485通信

通信协议 SANKENLD协议 Modbus-RTU通信协议

通信形式 2线总线形式(RS485标准)

传送距离 总线长500m，但是需要连接终端电阻

连接台数 最多32台 最多247台 ※注

连接电缆 推荐使用带屏蔽的双绞线

通信方式 半双工通信方式

通信速度[bps] 115200 / 57600 / 38400 / 19200 / 9600 / 4800 /2400 可选

同步方式 起止同步方式

数据形式 ASCⅡ码或BINARY BINARY

数据长度 8bit

停止位长度 可以选择1bit或2bit

奇偶校验 有(奇数、偶数)       无   可选

错误校验 和校验 CRC代码校验

电文结束
代码

ASCⅡ CR+LF/CR可选
无

BINARY 无

端子符号 名称 说明

R,  S,  T 电源输入端子 连接三相市电的端子，相序无特殊要求

U,  V,  W 变频器输出端子 连接三相感应电机的端子

P,  P1 DC电抗器连接端子 连接DC电抗器的端子(连接DC电抗器时，请将P1.P之间的短接片卸下)

P,  PR 制动电阻连接端子 在P-PR之间连接制动电阻的端子

P,  X 直流侧电压端子
连接制动单元的端子

P为直流正极，X为直流负极

接地端子 为变频器接地用的端子

■ 特别注意事项：

▲ 不可将(输入)电源和电机(输出)接反！

▲ 不可将输入电源接入其它任何端子！

※  注：当超过32台时需加中继。

短接片

R S T U V WX(-) P1 P(+)

MC

MCCB

DC
电抗器

选购件

制动单元 电机

IM

3Ø  380-460V
50/60Hz

输入电源

R S T U V W X(-) P1 P(+)

MC

MCCB 电机

3Ø  380-460V
50/60Hz

输入电源

IM
DC

电抗器

选购件

制动单元

P P1 PR R/L S/L1 T/L2 U V W

MC

MCCB

3Ø  380-460V

DC电抗器

50/60Hz
选购件

制动电阻
电机

输入电源

短接片

IM

X

适用   型号：VM07-0015-LNT4 ~ VM07-0370-LNT4 适用   型号：VM07-0450-LNT4 ~ VM07-1100-LNT4 适用   型号：VM07-1320-LNT4 ~ VM07-3150-LNT4

11



继电器输出<1>

460

继电器输出<3>

继电器输出<2>

开路集电极输出<1>
出厂设定:运转中指示
开路集电极输出<2>
出厂设定:频率一致（1速频率）
开路集电极输出<3>
出厂设定:过载预报警信号

-10V ~ +10V

VM07 端子接线图

P1 P PR X

DI1

R

主回路

DI2

DI3

DI4

DI5

FR

RR

2DF

3DF

MBS

FA1

S

T

U

V

W

输入电源 

3Ø 380~460V

50/60Hz

三相感应电机M

制动单元
（选购）

  DC 电抗器(选购)

制动电阻（选购）

DCM

DCM

24V

主回路端子

控制电路输入端子

控制电路输出端子

通信电路端子

屏蔽电线

继电器输出<1>

RS485通信接口电位器
 >5kΩ
 0.3W

SW80

频率设定电源12 V

+12V

VRF1

ACM

ACM

I+

AO1

0~10V

TRA

TRB

SG

终端电阻

控制回路
外供24V电源

负载电流<150mA

FB1

FC1

FA2

FB2

FC2

24V
SINK SOURCE

A-

A+

编码器A相、B相脉冲输入

B-

B+

VRF2

-12V

频率设定电源-12V

-10V ~ +10V电压，或4~20 mA电流

-10V ~ +10V电压，或4~20 mA电流

电位器
 >5kΩ
 0.3W

继电器输出<2>

DO1

DOE

开路集电极输出<1>

出厂设定：运转中指示

SW84

-10V~ +10V电压输出

4 ~ 20mA电流输出

0 V

CH1

CH2

0~10V

ON OFF

MCMCCB
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DRIVE STOP

ENTER

PRG/CLE OPE/EXT

电机控制方式 选件安装指示 用户代码锁定

通讯状态指示

副屏

主屏

单位

运转控制权指示

变频器状态指示

警示指示区

负数辅助显示

简易模式指示

停止键

停止运行
在报警状态下，可用
于解除报警信号

运转键

开始正转或反转

上下键

功能码显示模式下进行
代码上升操作
部分代码设定时的确认

左右键

切换主屏显示内容
功能码显示模式下
切换编辑位数

输入/确认键

将主屏上的数值输入
主机时的确认

控制权切换键

进行运转控制权的切
换。切换时，按键持续
2秒。（对F1101选择的
运转指令和操作面板
运转指令进行切换。）

编程键/清除

显示切换

状态显示模式下，将状态显示
模式向功能码显示模式切换
功能码显示模式下，返回前一
页的菜单状态
功能码显示模式下可消除已输
入的内容

操作方法

操作面板相关说明

LCD显示屏可以显示丰富的内容，可以全面地了解变频器当
前的各种状态信息。

主屏5位的7段LCD液晶显示段码，通过左/右键的切换或者
参数的设置可以清晰地显示当前的运转频率、输出电流、转

速、负载率、输出电压、压力值、设定值以及报警内容。

副屏5位的7段LCD液晶显示段码，通过参数的设置可以清
晰地显示当前的输出电压、直流电压、有功功率、视在功率、

散热器温度等内容。

主屏下方是主屏显示内容的单位，例如：频率(Hz)、输出电流
(A)、转速(Rpm)、负载率(%)、输出电压(V)、压力值(MPa)。

位于【DRIVE】按键上的运行指示灯，点亮/熄灭以表示运
转/停止状态，或者闪烁表示故障等状态。
位于【STOP】按键上的停止指示灯，点亮/熄灭以表示停止/
运转状态，或者闪烁表示故障等状态。

独立列出的运行/停止键，使得运行和停机更容易操作。
独立的上升/下降键/左键/右键，在数字输入时同时也可以
通过直接的上下操作调整频率或者更改代码。

注：出厂标配为LCD面板。
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外形尺寸图

型号 外形参考图※

外形尺寸

H H1 W W1 D d t

260 250 150 140 170 5 5

300 285 200 185 200 6.5 6

单位：mm

W1
d

W

Ød

H1 H

360 347 240 210 230 7 -

VM07-0015-LNT4 

注：※参考图对应的具体外形尺寸请详阅说明书。

VM07-0022-LNT4 

VM07-0040-LNT4 

VM07-0055-LNT4 

VM07-0075-LNT4 

VM07-0110-LNT4 

VM07-0150-LNT4 

VM07-0185-LNT4 

VM07-0220-LNT4 

VM07-0300-LNT4 

VM07-0370-LNT4 

图A 图B

图A

图B

W1
W

H1 H

t
D

Ød

D

VM07-0450-LNT4 400 387 280 250 7 -240
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型号 外形参考图※

外形尺寸

H H1 W W1 D d t

单位：mm

600 583 290 250 280 10 -

680 660 340 260 330 10 -

VM07-0550-LNT4 

VM07-0750-LNT4 

VM07-0900-LNT4 

VM07-1100-LNT4 

VM07-1320-LNT4 

VM07-1600-LNT4 

VM07-2000-LNT4 

VM07-2500-LNT4 

VM07-2800-LNT4 

VM07-3150-LNT4 

760 742 380 300 360 10 -

940 915 460 400 360 12 -

960 935 540 460 390 14 -

图C

图D

图E

W1

d

W

Ød

H1 H

W1

d

W

H1 H

W1

d

W

H1 H

Ød

Ød

图E图C 图D

15

D

注： ※参考图对应的具体外形尺寸请详阅说明书。

图C、D、E



版本号：KL1-V30CA1-260400MD          
印刷日期：2026.04
此商品目录中所记载的内容，会因改良而

未事先通知的情况下发生变更。所载商

品的颜色等，因印刷的关系，有可能与实

际商品略有出入，对此敬请谅解。

三垦力达电气(江阴)有限公司保留此商

品目录的最终解释权。

本手册使用环保纸张和油墨制作。

请和我们一起，关爱地球！

销售服务联络地址

三三垦垦力力达达电电气（气（江江阴阴））有有限限公公司司
www.sankenld.com

市场营销部

技术支持&售后服务中心
地址：上海市静安区云欣路200弄亚龙创业园3号楼103室
电话：(021) 63756555

江阴工厂

地址：江苏省江阴市华士镇陆桥段云顾公路北侧

扫一扫 了解更多精彩

选购件

注：

选购件类型 型号 说明 规格描述

通讯卡

OP7-PB PROFIBUS-DP 通讯卡 ■  支持PROFIBUS-DP 协议

OP7-PN PROFINET 通讯卡 ■  支持PROFINET 协议

OP7-MT MODBUS-TCP 通讯卡 ■  支持MODBUS-TCP 协议

OP7-CO CANopen 通讯卡 ■  支持CANopen 协议

PG卡

OP7-PG1

PG 电机转速检测反馈卡

■  开路集电极/推免输出PG 对应
■  A.B 相脉冲输入
■  脉冲监视输出

■  PG电源对应：+12V

OP7-PG2

■  开路集电极/推免输出PG 对应
■  A.B 相脉冲输入
■  脉冲监视输出

■  PG电源对应：+24V

― 以上选购卡仅限VM07系列，需单独购买。
― 同时可搭配1块USB接口卡及1块PG卡或1块通讯卡。

上位调试卡 OP7-UP USB上位软件调试接口卡 -
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